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TARTALMI KIVONAT

A precizids gazdalkoddsban az elmult években egyre nagyobb teret nyert a drontechnoldgia. Dolgozatunkban bemutatjuk a dronokat és azok alkalmazadsi lehetéségeit a mezé- és er6gazdadlkoddsban.

BEVEZETES

Az UAV, azaz piléta nélkili jarm( kifejezés az angol Unmanned Aerial Vehicle kifejezésbél ered.
A koznyelvben azonban gyakran a dron elnevezést hasznaljuk.

A dréontechnologia az elmult évek soran az élet szamos teriletén megjelent. A pilota nélkuli
repulé jarmdvek, légi robotok, dronok valdojaban mar toébb mint 20 éve I|éteznek,
mindennapjainkba azonban csak par évvel ezel6tt kezdtek beépulni. Egyre tobb helyen vetnek be
dronokat az egyszerd hétkoznapi feladatok ellatasara is, pl.: gyors csomagkézbesités, légi
karfelmérés, eltlint személyek keresése. A dronok nem csak hatékonyak, hanem olcsdbban,
gyorsabban és biztonsagosabban is képesek a kiulonb6z6 feladatok elvégzésére, melyek az ember
szamara nem, vagy nehezen kivitelezhet6ek.

A drénokat ma mar az ipar és a mez6gazdasag szamos terlletén alkalmazzak. Egyre nagyobb a
gazdalkoddk érdekl6dése a precizios gazdalkodas és azon belul is a drontechnoldgia irant. A
preciziés mez6gazdasag és a drontechnoldgia a kdzeli jové meghatarozo trendje.

DRONOK TiPUSAI

A dronokat nagyon sokféle célra készitik, ezért sok fajtaja alakult ki. Alapvetéen
megkulonboztetliink merevszarnyu és forgdszarnyu valtozatokat, illetve ezek hibrid valtozatait.
Tovabbi csoportositasuk:

— a hajtasok szama,
— a vezérlés fajtaja,
— a meghajtas tipusa és
— a méretik
alapjan torténhet.

A merev szarnyu gépek el6nye, hogy a repilési idejik joval nagyobb, mint a forgdszarnyu
valtozatoké, utazd sebességlik is magas, és jol terhelhetbéek. Hatranyuk, hogy nem képesek
helybdl felszallasra, lebegésre és helybdl leszallasra. A felszallas kilovGallasrél, esetleg kézbdl
torténik, a leszallas pedig hasra, néha ejt6ernydvel.

A forgdszarnyu (kopter tipusu) gépek leggyakoribb fajtai a 4 karon 4 motorral rendelkezé
quadkopterek. Hasznalnak még:

— 3 karon 3 motoros,

— 3 karon 6 motoros,

- 6 karon 6 motoros (hexakopter),

— 8 karon 8 motoros (octokopter)
fajtakat. Ezeket a tobb motorral és karral rendelkez6 gépeket 0sszefoglaléan multikoptereknek
nevezzuk. A helikopter és a multikopter kozti alapvetd kiulonbség az, hogy mig a helikoptereknél a
forgdszarnyak délésszogének valtoztatasaval valtoztatjak a felhajtoer6t, addig a multikoptereknél
a fix d6lésszogi rotorok forgasi sebességének valtoztatasaval teszik ezt.

A normal helikopterekhez képest a multikopterek elénye még a stabilabb repilés és a kisebb a
rezonancia. Minél tobb karral, illetve motorral rendelkeznek, annal konnyebb a vezérlésuk.

A dronok vezérlése torténhet radid tavvezérléssel, vagy automatikus modon el6re
beprogramozva.

Meghajtasukat tekintve elektromos (akkumulatoros), robbandmotoros, valamint a
légaramlatokat kihasznald vitorlazo gépek lehetnek. Az elektromos meghajtas el6nye, hogy
kdnnyen szerelhet6ek, alacsony alkatrész araik vannak, és relativ alacsony sullyal rendelkeznek.
Hatranyuk a rovid repilési id6, és az akkumulator nagy sulya. A robbandmotoros gépek elénye a
relativ nagy erékifejtés, illetve a hosszabb repulési id6re vald képesség. Hatranya pedig, hogy
dragabb az elektromosnal és komplexebb felépitést kivan.
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A DRONOK ALKALMAZASI LEHETOSEGEI A MEZO- ES ERDOGAZDALKODASBAN

A precizios gazdalkodasnak ma mar szerves része a drontechnoldgia. A dronok alkalmazasaval
az élémunka lényegesen csokkenthetd, ez a termelési koltségre is kihat. ElI6nye még a mdvelt
terilet kimélése, semmit nem tapos le, hiszen a dronok nem lépnek kozvetlen kapcsolatba a talaj
felszinével. Raadasul a dronokkal olyan esetekben is lehet dolgozni, amikor a foldi gépekkel nem
tudnank ramenni egy adott terlletre, példaul a belviz miatt, vagy azért, mert tul nagy kart
okoznank az allomanyban.

A drénok alkalmazasi kore évr6l évre bovil. A mezb- és er6gazdalkodasban a kovetkezd
terileteken hasznaljak mar:

— monitoring, térképezés,
— vetés,

- permetezés,

- tapanyagutanpotlas,

- allatok korduli feladatok.

A természetvédelem ismert madarfészkek ellen6rzésére és ismeretlen fészkek helyének
pontositasara hasznalja.

A teljesség igénye nélkil itt az erd6gazdasagi felhasznalasat szeretnénk bemutatni. A géptestre
szerelhet6 szenzorok és kamerak a névényfejlédés monitoringjat segitik. A kamera tipusatél (RGB,
multi- vagy hiperspektralis) figgéen alkalmasak példaul a teriilet, a talaj, a vegetdacid, a
vadallomany, és ezek allapotdanak felmérésére, kar- és hozambecslésre. Az altaluk készitett
felvételek kielemzése lehet6séget ad a pontos dontések meghozatalara.

A drénok specialis vet6szerkezettel felszerelve erdételepitési és erddsitési feladatokra is
felhaszndlhatéak. Az ausztral AirSeed technolégia esetében a bevonatos (inkrusztalt) magokat
pneumatikus vetdszerkezettel |6vik a talajba. A dréonok 6nalléan, automata vezérléssel replilnek
végig a beprogramozott utvonalon, és vetés kozben rogzitik a magok cél-GPS-koordinatait. Ez
lehetbvé teszi azt, hogy késbbb, a kelés utan ellendrizni lehessen a vetés eredményességét.

A dronokat egyre tobben alkalmazzak a novényvédelemben és a tapanyagutanpotliasban is.
Ezekre a berendezésekre szerelhet6 permetez6 adapterek mar akar 30 dm3 térfogatu

permetlétartallyal is rendelkezhetnek. Teljesitményik akar 10-12 ha/h is lehet.
Fellletpermetezésre az erddsitési és csemetetermesztési technoldgiakban egyarant

hasznalhatoak. A helikopteres permetezéshez képest kisebb koltségeket eredményez és a
permetezés hatékonysaga is sokkal jobb, mintha helikopterr6l, vagy repll6géprdl végeznék. A
rovarok és kartevék tamadasanak sulyossagatol fliggben a permetezendd vegyszerek mennyisége
valtoztathato.
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